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Introducao Potencial de Mercado e Diferencial Competitivo

Existem diversos tipos de controladores
atualmente no mercado, porém os mais conhecidos sao os
controladores PID, os quais possuem 3 parédmetros de
sintonia para o seu funcionamento, sendo o kp (ganho
proporcional), kd (ganho derivativo) e ki (ganho
integrativo). O cédigo desenvolvido tem como funcdo a
sintonizacdo de um PID Fracionario, o qual possui 5
parametros, o kp, kd, ki, 2 (ordem do integrador) e ©
(ordem da derivada) para o seu funcionamento.
Dependendo a aplicacdo que se em para o PID fracionario,
podemos ter um maior ou menos desempenho do PID ou
PID Fracionario.

Para a sintonizacdo de um PID Fracionario, &
levado em consideracao a utilizacéo de calculos de ordem
fracionaria. Célculos estes que possuem extrema
complexidade, sendo assim, foi desenvolvido um codigo
para se realizar a sintonizacdo dos parametros. E este € o
principal foco do projeto, onde pelo seu uso se facilita a
sintonizagao dos PID Fracionarios.

Solucéo e Beneficios

Foi desenvolvido um cédigo em ambiente Matlab,
onde foram criadas duas interfaces graficas. As quais tem
o principal intuito a sintonizacdo dos parametros dos PID’s
Fracionarios, sintonizacdo essa seria mais complexa se
realizada sem um auxilio de uma ferramenta matematica.

Figura 1. Interface Gréfica de Sintonizagdo dos Parametros.
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Figura 2. Interface Gréfica de analise do funcionamento do FOPID.

Cada vez mais os PID Fracionarios tem sido
procurados para controle de processos industriais, com
isso 0 desenvolvimento do cédigo em questdo no ambiente
matlab, facilita a sintonizagdo dos pardmetros do PID
Fracionario, por meio das interfaces gréficas
desenvolvidas. Tais interfaces s@o produto do codigo
desenvolvido, sendo este o principal foco do projeto.

Consideragfes Finais

(0] sintonizador desenvolvido realiza a
parametrizacdo do PID Fracionario e sua analise de
funcionamento comparando com o controlador PID
Convencional. Porém vale ressaltar que para a correta
parametrizacdo do PID Fracionario, devemos conhecer a
FOPDT respectiva da funcéo de transferéncia do sistema,
sendo que esta deve possuir ganho com valor unitario, e
ter os valores de T entre 0.1 e 5 e o valor de L menor ou
igual a 2, jA para a analise do funcionamento do PID
Fracionario, uma vez calculados os valores corretos de
seus parametros, podemos simular o funcionamento de
qualquer PID Fracionario, com a sua respectiva FOPDT.

Fica a observacdo de que em um préximo projeto,
este cédigo que foi desenvolvido em ambiente Matlab, sera
passado para ambiente de software livre Scilab.

Estagio de Desenvolvimento da Tecnologia

( ) Mercado
( X)) Protétipo

() Laboratério
() Scale-up (mudanca de escala)
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