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dos fluidos

Palavras-Chave: Dirigivel, autbnomo, ambiental

Introducéo Potencial de Mercado e Diferencial Competitivo

Este projeto procura o desenvolvimento de um protétipo
de um dirigivel de pequena escala para monitoramento
de dados ambientais em ambientes fechados. Para os
testes do dirigivel, serdo monitorados os dados de
temperatura e umidade do ar. Espera-se como resultado
um dirigivel autbnomo que seja capaz de fazer aquisicao
de dados ambientais em diferentes condic¢des.

Problema

A aquisicdo de dados ambientais tais como umidade e
temperatura é de suma importancia para a qualidade de
vida tanto humana quanto animal, além de influenciar no
funcionamento de algumas maquinas. Tendo
consciéncia disso, o uso do dirigivel fornece as
condicdes de um determinado local que pode ser de
dificil acesso.

Solucéo e Beneficios

Dirigiveis de pequeno porte podem alcancgar regides de
dificil acesso. Outro ponto a se destacar € que dirigiveis
sdo plataformas estaveis, minimizando as interferéncias
causadas por vibracdes, que podem prejudicar a

precisdo das medicdes feitas por sensores. Ressalta-se
a capacidade de permanecer no ar por longos periodos,
0 que € vantajoso para monitorar mudancas ambientais
ao longo do tempo.

A Figura 1 apresenta o protétipo do dirigivel
pesquisa.
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Figura 1. Prot6tipo do Dirigive

O protétipo emprega um Arduino, dois motores
pequenos de drone e a sua estrutura foi fabricada em
PLA em uma impressora 3D, além de utilizar um baldo
de hélio que gera a sustentacao.
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« Tecnologics do Porens

O mercado de pequenos dirigiveis tem um potencial
consideravel e diversificado em diversas aplicages,
como: monitoramento ambiental, vigilancia, publicidade,
inspecédo de infraestrutura e entrega de cargas leves.

E importante observar que os drones sdo a principal
tecnologia concorrente. Entretanto, ao comparar as duas
tecnologias evidencia-se a grande limitacdo do tempo de
voo dos drones.

Consideragdes Finais

A tecnologia de dirigiveis tem um diferencial em relacéo
aos drones no quesito autonomia, pois necessita de
menos poténcia para se manter em voo, porém s&o
sensiveis as condicdes climaticas adversas. Essa
sensibilidade pode ser reduzida com o desenvolvimento
de um sistema de controle de estabilidade. Podemos
ressaltar que o controle do mini dirigivel esta sendo
abordado de duas maneiras distintas: a primeira envolve
0 uso do Scilab/Xcos como base de programacéao,
enquanto a segunda faz uso da tecnologia Bluetooth.

Estagio de Desenvolvimento da Tecnologia

O dispositivo apresenta nivel 4 de acordo com a escala
TRL/MRL, visto que o0 equipamento construido, esta em
fase de testes quanto a dirigibilidade.
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